Mechatronika alapjai 1 targy tipuspélda témakdérok COVID-19 tavvizsga esetére
1) A mechatronika és Gépszerkezettan Tanszék honlapjan megadott példagytijtemény tipuspéldai

2) Egyszerti DC aramkorok szamitasa (csomoponti és huroktérvény, ohm-torvény, terheletlen és terhelt
feszlltségosztd)

3) Egyszerii miiveleti erésits kapcsolasok (invertald és neminvertalo erdsit6k erdsitése, tulajdonsagai,
0sszegz0 és kivono kapcsolas)

4) Alapmiiveletek komplex szamokkal (atszamitas algebrai, trigonometrikus és exponencialis alakok
kozott, abszollt érték, fazisszog, komplex szamok osztasa, 1/j, j?, Ime't)

5) Egyszerli RLC aramkorokben allandosult aram, vagy fesziiltség szamitdsa szinuszos gerjesztes
esetén. Szinuszos gerjesztés komplex szdmmal kifejezve. Impedancia fogalmanak alkalmazésa.

6) Egyszerli nemlinearis fiiggvények munkaponti linearizacidja. Jobb kozelités a Taylor sor tobb
tagjanak figyelembe vételével.

7) Nyulasméro bélyeg gauge-faktordnak értelmezése, adott fajlagos nytilas valtozasra ellenallas valtozas
szamitasa

8) Szazalékos (linearitasi ) hiba szamitasa adott méréstartomanyban egyszerii nemlinearitas esetén.
9) Szenzor jelleggorbéjének linearizalasa teljes mitkodési (mérés) tartomanyban. Grafikus megoldas.
10) Linearis regresszioszamitas (végképletek adottak)

11) Egyszerii nemlinearis folyamatokra a regresszioszamitas célfiiggvényének felirasa

12) Egyszeri nemlinearis folyamatok visszavezetése linedris regresszidszamitasra 0j valtozok
bevezetésével (pl. logaritmalas)

13) DC motor allandosult egyenletének alkalmazasa (inditonyomatékbol, tiresjarasi szogsebességbdl,
kapocsfesziiltségbol motorkonstansok szamitasa, adott terheléshez szogsebesség meghatarozasa, stb).
Egyenes tengelymetszetes alakja.

14) Aktuatorok. (DC motor, léptetémotor, VCM motor, hidraulikus hajtas) elvi rajza
15) Kiildnleges aktuatorok felsorolasa

16) Hajtastechnika. Attétel, erd és alakzard kapcsolat. Kiilonféle atalakitok attételének alkalmazasa:
fogaskerékhajtas, szijhajtas, orsd/anya hajtés, fogaskerék/fogasléc hajtas esetén a kimend jel (pl.
sebesseg) szdmitasa, ha adott a motor fordulatszama. Ered? attétel szamitasa.

17) Ugyanez, ha a hatasfokok nem 100 sz&zalékosak.

18) A kihajto oldalt adott eréd/nyomaték terheli. Terhelés atszamitasa a motor tengelyére. P=Mm=Fv.. A
motor szOgsebességének meghatarozdsa. A kimend oldal sebességének/szogsebességének
meghatérozasa az eredo attétellel..

19 Csavarorsos emel6 hajtdo nyomatékanak és hatasfokanak szamitasa.

20 Harmonikus rezgémozgas. Mozgasegyenlet felirdsa. Sajatfrekvencia (o) szamitas gerjesztetlen
esetben (rug6-tdmeg, inga esetén). Elmozdulas x(t) idéfiiggvényének szamitésa adott kezdeti feltételek
(kezd6 elmozdulas és sebeség) esetén.

21 Harmonikus rezgdmozgas gerjesztés esetén. Mi a rezonancia? Nagyitasi fiiggvény szamitasa o €s
a értékébél. Allandésult kitérés fiiggvény szamitasa erd, illetve utgerjesztés esetén.



